
Аңдатпа 

 

Дипломдық жұмыста баспақ автоматын жобалау және буындардың 

беріктігін есептеу ұсынылған. 

Жобада жобалаудың негіздемесі, айналмалы – жүгірткі механизмнің 

есебі, екінші және төртінші кластағы баспақ автоматының механизмінің 

кинематикалық талдауы келтірілген. Бағдарламадағы баспақ автоматының 

айналмалы-ползунды механизмін зерттеу. 

Бұдан басқа, жобаның бизнес жоспары жүргізіліп, еңбек және қоршаған 

ортаны қорғау мәселелері қаралады. 


